Europejskie Gor Stofowych Fundisz Spojriotd o
Infrastruktura i Srodowisko

Fundusze é Park Narodowy Unia Europejska g

Zatacznik nr 1 do SIWZ ZBN.383.03.2019

Szczegbtowy opis przedmiotu zamdwienia do zadania:

»,Dostawa sprzetu pomiarowego i oprogramowania" w ramach projektu ,Ocena stanu
zasobow przyrody ozywionej i nieozywionej na obszarze Parku Narodowego Goér Stotowych
i jego otuliny z wykorzystaniem nowoczesnych metod teledetekcyjnych" zgodnie zumowg o
dofinansowanie nr POIS.02.04.00-00-0007/18-00 w ramach dziatania 2.4 Ochrona przyrody
i edukacja ekologiczna o$ priorytetowa Il Ochrona srodowiska, w tym adaptacja do zmian

klimatu Programu Operacyjnego Infrastruktura i Srodowisko 2014-2020.

Zagadnienia ogdlne:

Dostawa sprzetu pomiarowego i oprogramowania:

- Kazdy oferowany zestaw (sprzet i oprogramowanie) musi pochodzi¢ od jednego producenta
(Zamawiajacy nie dopuszcza sktadania zestawu z elementéw réznych producentow za
wyjatkiem zestawu nr 1).

- Bezptatne wsparcie techniczne w jezyku polskim przez caty okres uzytkowania sprzetu

i oprogramowania beda $wiadczone mailowo oraz telefonicznie.

- Kazdy z oferowanych zestawodw (sprzet i oprogramowanie) musi by¢ fabrycznie nowy.

- Sprzet pochodzacy z produkgcji seryjnej, produkcja potwierdzona certyfikatem CE.

Lp. Przedmiot zaméwienia

1.| Naziemny stacjonarny skaner laserowy w zestawie z mobilng gtowica skanujgca wraz z

osprzetem i oprogramowaniem - 1 zestaw

2.| Tachimetr z kamerg metryczng wraz z osprzetem i oprogramowaniem - 1 zestaw

3.| Odbiorniki GNSS klasy GIS (RTK + static) wraz z osprzetem i oprogramowaniem -

2 zestawy

4.| Odbiornik GNSS klasy geodezyjnej wraz z osprzetem i oprogramowaniem - 1 zestaw




1. Naziemny stacjonarny skaner laserowy w zestawie z mobilna gtowica skanujaca

wraz z osprzetem i oprogramowaniem

Zestaw: skaner laserowy stacjonarny 3D wraz z akcesoriami, w zestawie z mobilng gtowica

skanujacg, wyposazeniem, dedykowanym oprogramowaniem i szkoleniem;
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12.

13.

Wszystkie elementy zestawu muszg by¢ kompatybilne;

Skaner, akcesoria i wyposazenie musza by¢ fabrycznie nowe;

Dane pochodzace ze skanera musza by¢ kompatybilne (mozliwos$¢ importu chmur
punktow, zdjec i projektéw) z oprogramowaniem dedykowanym producenta skanera
do wykonywania tréjwymiarowej wizualizacji obiektéw skanowanych,

Zamawiajacy dopuszcza wyjgtkowo zestaw w ktérym skaner laserowy stacjonarny 3D

moze pochodzi¢ od innego producenta niz mobilna gtowica skanujaca.

Naziemny stacjonarny skaner laserowy 3D:

Rejestracja chmury punktéw w przestrzeni 3D za pomocg fali elektromagnetycznej
w zakresie: podczerwien;

Klasa lasera - klasa ;

Dtugoséé fali: 1550 nm;

Wymagany zasieg: co najmniej 150 metréw;

Wymagany zasieg: 0,6 metra lub mniej;

Predkos$¢ pomiaru - co najmniej 950 000 pkt/sek. lub wyzsza;

Zakres rejestracji danych w poziomie: 360°;

Zakres rejestracji danych w pionie: co najmniej 300° lub wyzsza;

Szumy na pomiarze odlegtosci 10m: przy 90% wspodtczynnika odbicia - maksymalnie

0,3 mm lub mniej;

. Doktadnos$¢ pomiaru punktu w przestrzeni 3D - minimalnie mm lub mniej na 10m;
11.

Ciezar urzadzenia wraz z zasilaniem (przez zasilanie Zamawiajacy rozumie baterie albo
dedykowany system zasilania urzadzenia) - maksymalnie: 6 kg lub mniej;

Czas pracy urzadzenia na zasilaniu (przez zasilanie Zamawiajgcy rozumie baterie albo
dedykowany system zasilania urzadzenia) - co najmniej 4 godziny lub wyzszy, bateria
(system bateryjny) wymienna, w zestawie co najmniej jedna bateria (lub bateryjny
system zasilania) zapasowa;

Wbudowany pochytomierz/kompensator o zakresie min. +/- 2°;



14.

15.
16.

17.

18.

19.
20.

Whbudowany w urzadzeniu cyfrowy kompas rejestrujgcy potozenie chmury punktéw
wzgledem kierunku pétnocy;

Whbudowany w urzadzeniu odbiornik GPS/GLONASS rejestrujgcy pozycje XYZ;
Whbudowany modut komunikacji WiFi umozliwiajgcy zdalne wyzwolenie skanowania,
konfiguracje urzadzenia oraz pobieranie chmur punktéw ze skanera bezprzewodowo;
Rejestracja danych na wymiennych kartach SD, SDHC, SDXC, kartach o pojemnosci co
najmniej 32 GB lub wiecej;

Whbudowany kolorowy ekran dotykowy .

Stopien IP - min. Klasa 54.

Skaner powinien posiada¢ wbudowang, wspétosiowg z uktadem dalmierczym kamere
cyfrowg wraz z funkcjg HDR, umozliwiajgcg wykonywanie zdje¢ w petnym zakresie

tonalnym (zdjecia niedoswietlone i przeswietlone) w celu optymalizacji jakosci zdjecia.

Dedykowane oprogramowanie producenta skanera:
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10.
11.

12.

13.

14.

W jezyku polskim lub angielskim;

Tego samego producenta co skaner;

Umozliwiajgce rejestracje danych;

Umozliwiajace edycje i zarzadzanie danymi;

Umozliwiajgce pomiary odlegtosci pomiedzy punktami zarejestrowanych obiektéw;
Umozliwiajace automatyczne wykrywanie elementéw referencyjnych takich jak kule,
tarcze, krawedzie, ptaszczyzny;

Oprogramowanie umozliwiajgce automatyczne sktadanie ,chmury do chmury” ;
Umozliwiajace modelowanie (co najmniej : wpasowanie cylindréw, sfer, ptaszczyzn
oraz innych obiektéw geometrycznych);

Umozliwiajace tworzenie siatki “mesh”;

Umozliwiajace kolorowanie chmury punktéw zdjeciami z cyfrowego aparatu;
Umozliwiajace wykonanie ortofotomapy i jej zapis do formatow graficznych (np. JPG,
PNG);

Umozliwiajgce eksport do podstawowych formatéw danych 3D min. jak: txt, xyz, xyb,
ptc, ptx, igs, dxf;

Liczba licencji - minimalnie: 2 licencje bezterminowe edukacyjne; ptywajaca na kluczu
USB

umozliwiajace udostepnianie projektow “w chmurze” zdalnie - poprzez przegladarke

WWW.,



15. Oprogramowanie ze wsparciem w celu aktualizacji w okresie co najmniej 1 roku.

16. Wsparcie techniczne dla skanera i oprogramowania co najmniej w okresie gwarancji -

telefoniczny i mailowy kontakt z osobami odpowiadajacymi na problemy powstate

przy uzyciu skanera w godzinach pracy serwisu;

Akcesoria:

Skrzynia transportowa skanera - z twardego tworzywa sztucznego;

Statyw - tréojnég wykonany z tworzywa weglowego - z pokrowcem;
Szybkoztacze montazowe skanera do statywu do szybkiego montazu skanera
w statywie bez koniecznosci przykrecania do gtowicy statywu;

1 szt- kart pamieci SD 32 GB;

Instrukcja obstugi skanera w jezyku polskim.

Dodatkowe wymagania:

1.2

Gwarancja skanera minimum 12 miesiecy, gwarancja na akcesoria minimum 12
miesiecy;
Wykonawca musi dostarczy¢ ze skanerem certyfikat producenta potwierdzajacy jego

kalibracje przez producenta;

Mobilna gtowica skanujaca:

. Wszystkie elementy zestawu musza by¢ kompatybilne;
. Gtowica skanujaca, akcesoria i wyposazenie muszg by¢ fabrycznie nowe;

. Dane pochodzace ze skanera musza by¢ kompatybilne (mozliwosé importu chmur

punktéw) z oprogramowaniem dedykowanym producenta skanera do wykonywania

trojwymiarowej wizualizacji obiektéw skanowanych,

Parametry gtowicy skanujacej:

1.

Rejestracja chmury punktéw w przestrzeni 3D za pomocg fali elektromagnetycznej w

zakresie: podczerwien;

2.

3.

Skaner mobilny pracujgcy metoda SLAM

Klasa lasera - klasa I;



4. Wymagany zasieg: co najmniej 100 metréw;

5. Predkos¢ pomiaru - co najmniej 290 000 pkt/sek.

6. Zakres rejestracji danych w poziomie: 360°;

7. Zakres rejestracji danych w pionie: co najmniej 250°;

8. Ciezar gtowicy skanujacej trzymanej w reku przez operatora- maksymalnie: 1,75 kg
9. Ciezar catego zestawu wraz z baterig— maksymalnie: 5 kg

10. Czas pracy urzadzenia na zasilaniu (przez zasilanie Zamawiajacy rozumie baterie albo
dedykowany system zasilania urzadzenia) - co najmniej 2,5 godziny ;, bateria (system

bateryjny) wymienna,

11. Whbudowany sensor typu IMU do wspomagania pracy algorytmu SLAM;

12. Stopien IP - min. Klasa 54;

13. Whbudowany dysk twardy o pojemnosci: minimum 80 GB;

14. Transfer danych poprzez ztacze USB 3.0;

15. Mozliwo$¢ pracy urzadzenia z platformami jezdzacymi lub latajacymi (UAV);

16. Sygnalizacja stanu urzadzenia oraz etapéw procesu skanowania za pomoca
kolorowych diod LED

Dedykowane oprogramowanie producenta mobilnej gtowicy skanujace;j:
1. W jezyku polskim lub angielskim;
2. Tego samego producenta co urzadzenie;

3. Umozliwiajgce przetworzenie danych do ostatecznej chmury punktéw oraz mozliwosc

jej eksportu do formatéw E57, LAS, LAZ oraz PLY;
4, Umozliwiajgce edycje i zarzadzanie przetworzonymi skanami;

5. Whbudowana przegladarka do przetworzonych skanéw pozwalajgca na przegladanie
skanéw w 3D, przycinanie widokéw oraz zmiane zabarwienia chmury wedtug koloru,

intensywnosci odbicia oraz wysokosci;

6. Mozliwosé dopasowywania przetworzonych skanéw ze sobg za pomocg metody

,chmury do chmury”;



7. Mozliwos¢ kolorowania chmury punktéw za pomocg filmu zarejestrowanego przez

opcjonalnag kamere;

8. Umozliwiajace eksport trajektorii ruchu skanera do takich formatéw danych 3D, jak:
txt, ply;

9. Liczba licencji - minimalnie: 1 licencja wieczysta

10. Narzedzie do szybkiego tworzenia i wektoryzowania przekrojéw z chmury punktéw do

plikéw w formatach DXF, DWG;

Akcesoria - mobilna gtowica skanujaca:

1. Plecak transportowy dedykowany przez producenta;
2. Kompatybilna kamera pozwalajaca na kolorowanie chmury;

3. Instrukcja obstugi skanera w jezyku polskim;



2. Tachimetr z kamerg metryczna wraz z osprzetem i oprogramowaniem
Zestaw: Tachimetr z kamerg metryczng z akcesoriami, wyposazeniem, dedykowanym

oprogramowaniem i szkoleniem;

1. Wszystkie elementy zestawu musza by¢ kompatybilne;

2. Tachimetr, akcesoria i wyposazenie musza by¢ fabrycznie nowe;
Tachimetr z kamerg metryczna:

Doktadno$¢ pomiaru kata: 3”
Zasieg pomiaru bezlustrowego: min. 2000 m
Doktadno$¢ pomiaru na pryzmat: min. 2mm+2mm/km

System operacyjny: Windows

1
2
3
4
5. Whbudowany dotykowy kolorowy wyswietlacz o przekatnej: min 3,5”
6. Podswietlana klawiatura: min 24 przyciski

7. Predkos¢ skanowania: min 15 pkt/s

8. Dwie kamery (wspotosiowa w lunecie oraz szerokokatna)

9. Temperatura pracy: min. -20 +50 st C

10. Autofocus

11. Komunikacja: Wi-Fi i Bluetooth

12. Waga tachimetru ponizej 7,5kg
Oprogramowanie:

Oprogramowanie tej samej firmy co fototachimetr,
Mozliwo$¢ wykonywania pomiarow,

Polskie menu,

Tyczenie punktu, linii i fuku,

Mozliwosé pracy z podktadami mapowymi,
Eksport/ import danych w formatach DXF, SHP,

Eksport/ import punktéw w formacie tekstowym,
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Modut obliczeniowy m.in.: obliczanie pola powierzchni, azymutu, odlegtosci ze
wspotrzednych, tworzenie modeli powierzchni oraz obliczanie objetosci,

9. Uktady wspoétrzednych oraz wpasowywanie w uktady lokalne



Akcesoria:

AR A T o

Lustro 360° - tej samej firmy co tachimetr
Tyczka kompozytowa

Drewniany ciezki statyw z zaciskami
Baterie producenta do tachimetru

Komplet zasilajaco - tadujacy do tachimetru

Walizka transportowa do tachimetru



3. Odbiorniki GNSS klasy GIS (RTK + static) wraz z osprzetem i oprogramowaniem -
2 zestawy
Dwa kompletne zestawy: Odbiornik GNSS i kontroler wraz z akcesoriami, wyposazeniem,

dedykowanym oprogramowaniem i szkoleniem;

1. Wszystkie elementy zestawu musza by¢ kompatybilne;

2. Odbiornik, kontroler, akcesoria i wyposazenie muszg by¢ fabrycznie nowe;

3. Kontroler musi by¢ tej samej firmy co odbiornik GNSS;

4. Oprogramowanie musi by¢ tej samej firmy co odbiorniki GNSS i kontroler;
Odbiornik:

1. Liczba kanatow: 226

2. Sledzone sygnaty: GPS, GLONASS, SBAS

3. Antena zintegrowana z odbiornikiem

4. Odswiezanie pozycji w pomiarach RTK z czestotliwoscig 10Hz (w oprogramowaniu

stanowigcym czes$¢ niniejszych wymagan technicznych)
5. Doktadnosc:
RTK:
H: 10 mm + 1 ppm
V:15 mm + 1 ppm
6. Statyczna:
H: 3 mm + 0,5 ppm
V:5 mm + 0,5 ppm
7. Komunikacja:
Porty bezprzewodowe: Bluetooth
RS-232, miniUSB lub USB
8. Pamiec¢ wewnetrzna: 2GB na dane statyczne
9. Format danych: RTCM 2.x, 3.x, CMR+
10. Temperatura pracy: -40°C +65°C
11. Norma pyto i wodoszczelnosci: IP67
12. Odpornosé na upadek z wysokosci 2m
13. Czas pracy na baterii: minimum 20h

14. Waga z baterig maksymalnie: 1 kg



Kontroler:

W oo N O DR

System operacyjny: Windows 10

Pamie¢ RAM: 4 GB

Pamiec¢ wewnetrzna: 64GB

Wyswietlacz: 7 cali o rozdzielczosci WXGA 800x1280 pikseli

Whbudowany odbiornik GPS + Glonass + SBAS: doktadnos$¢ 2-5m, 72 kanaty
Aparat fotograficzny: 5 Mpix

Komunikacja: Bluetooth, WiFi, modem GSM/GPRS/EDGE/3G/HSDPA/LTE, USB
Norma pyto i wodoszczelnosci: IP68

Temperatura pracy: -20°C +50°C

10. Odpornos¢ na upadek z wysokosci 1,2m na twarda powierzchnie (MIL-STD 810G)

11. Czas pracy bez wymiany baterii: minimum 15h

12. Wbudowane sensory: akcelerometr, kompas

Oprogramowanie kontrolera:
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Umozliwiajace wykonywanie pomiaréw realizacyjnych, statycznych i
inwentaryzacyjnych za pomocg GNSS

Definiowanie matematycznych lokalnych uktadéw wspoétrzednych, w tym
obowiazujacych w Polsce z kalibracjg (lokalizacja) na punktach dostosowania
Funkcje COGO obejmujace co najmniej: przeciecie prostych (azymutéw), przeciecie
okregdw, przeciecie prostej z okregiem, wciecie liniowe (z wykorzystaniem pomiaru
odlegtosci dalmierzem), obliczenie po6l powierzchni, punkty na tuku, punkty na prostej
Tyczenie punkdw, linii prostej (rowniez bezposrednio z zaimportowanego podktadu
wektorowego)

Import/export danych z pliku ASCII

Obstuga formatow .dxf, .dwg, .dgn (import/export)

Woczytanie podktadu rastrowego z kalibracja (georeferencjq)

Obstuga NMT w postaci TIN

Obliczanie objetosci

10. Oprogramowanie powinno umozliwia¢ w tym samym czasie prace zaréwno z

odbiornikiem GNSS oraz tachimetrem z punktu nr.3. (pomiar zintegrowany lub

hybrydowy)



11. Oprogramowanie powinno umozliwiaé obstuge tachimetru z punktu nr.2.

Dodatkowe akcesoria:

Regulowana tyczka z widkna weglowego pod odbiornik GNSS
Dedykowany uchwyt do kontrolera.

tadowarki do akumulatoréw,

H LW Dd e

Waliza transportowa



4. Odbiornik GNSS klasy geodezyjnej wraz z osprzetem i oprogramowaniem

Zestaw: Odbiornik GNSS i kontroler wraz z akcesoriami, wyposazeniem, dedykowanym

oprogramowaniem i szkoleniem;

H L Dd e

Wszystkie elementy zestawu muszg by¢ kompatybilne;
Odbiornik, kontroler, akcesoria i wyposazenie muszg by¢ fabrycznie nowe;
Kontroler musi by¢ tej samej firmy co odbiornik GNSS;

Oprogramowanie musi by¢ tej samej firmy co odbiorniki GNSS i kontroler;

Odbiornik:

1.
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Geodezyjny odbiornik GNSS RTK zintegrowany z anteng GPS, odporny na
interferencje i zdolny do eliminacji sygnatéw wielodroznych,

Co najmniej 448 fizycznych kanatéw,

Sledzenie jednoczesne sygnatéw satelitarnych:

GPSL1, L2, L2C GLONASS : L1, L2, L3 Galileo: E1, E5a, E5b, BeiDou: B1. B2,B3, SBAS:
WAAS/EGNOS/MSAS.

Praca w trybie RTK ze stacjami referencyjnymi ASG-EUPQOS z doktadno$ciami nie
gorszymi niz H: +/- 5mm + 1 ppm V: +/- 10 mm + 1 ppm, praca w trybie STATIC: H: 3
mm + 0.4 ppm, V: 5 mm + 0.5 ppm

Mozliwos$¢ wykorzystania odbiornika jako lokalnej stacji bazowej emitujacej poprawki,
Czestotliwosé pozycjonowania co najmniej 10Hz,

Pyto i wodoszczelnos¢ min. IP 67,

Komunikacja minimalna: wbudowany modem GSM, Wi-Fi, Bluetooth, UHF.

Ze wzgledu na specyfike pracy Zamawiajgcego waga odbiornika z radiem UHF oraz

bateriami nie moze przekraczac 1,2kg

10. Technologia redukcji btedu wychylenia tyczki bezposrednio w oprogramowaniu

11. Zestaw akumulatoréw zapewniajgcy minimum 9 godzin ciaggtej pracy.
12. Temperatura pracy: -40°C +65°C

Kontroler:
1. System operacyjny: Windows 10
2. Pamie¢ RAM: 4 GB
3. Pamiec¢ wewnetrzna: 64GB
4. Wyswietlacz: 7 cali o rozdzielczosci WXGA 800x1280 pikseli
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Whbudowany odbiornik GPS + Glonass + SBAS: doktadno$¢ 2-5m, 72 kanaty
Aparat fotograficzny: 5 Mpix

Komunikacja: Bluetooth, WiFi, modem GSM/GPRS/EDGE/3G/HSDPA/LTE, USB
Norma pyto i wodoszczelnosci: IP68

Temperatura pracy: -20°C +50°C

10. Odpornosé na upadek z wysokosci 1.2m na twarda powierzchnie (MIL-STD 810G)

11. Czas pracy bez wymiany baterii: minimum 15h

12. Wbudowane sensory: akcelerometr, kompas

Oprogramowanie kontrolera:

Y 00 N O WU

Umozliwiajgce wykonywanie pomiardw realizacyjnych, statycznych i
inwentaryzacyjnych za pomocg GNSS

Definiowanie matematycznych lokalnych uktadéw wspétrzednych, w tym
obowigzujacych w Polsce z kalibracjg (lokalizacjg) na punktach dostosowania
Funkcje COGO obejmujace co najmniej: przeciecie prostych (azymutow), przeciecie
okregbw, przeciecie prostej z okregiem, wciecie liniowe (z wykorzystaniem pomiaru
odlegtosci dalmierzem), obliczenie pol powierzchni, punkty na tuku, punkty na prostej
Tyczenie punkdw, linii prostej (rowniez bezposrednio z zaimportowanego podktadu
wektorowego)

Import/export danych z pliku ASCII

Obstuga formatow .dxf, .dwg, .dgn (import/export)

Woczytanie podktadu rastrowego z kalibracja (georeferencjq)

Obstuga NMT w postaci TIN

Obliczanie objetosci

Dodatkowe akcesoria:

H WD

Regulowana tyczka z wtékna weglowego pod odbiornik GNSS
Dedykowany uchwyt do kontrolera.
tadowarki do akumulatoréw,

Waliza transportowa.



